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Garantie und Sicherheitshinweise

Das in diesem Dokument enthaltene Material wird ohne Mangelgewdshr bereitgestellt. Anderungen in nachfolgenden
Ausgaben vorbehalten. Dartiber hinaus tbernimmt CANWAY im gesetzlich maximal zuldssigen Rahmen keine
Carantien, weder ausdriicklich noch stillschweigend, beziglich dieses Dokuments und beliebiger hierin enthaltener
Informationen, inklusive aber nicht beschrankt auf stillschweigende Garantien hinsichtlich Marktgangigkeit und
Eignung fur einen bestimmten Zweck. CANWAY tbernimmt keine Haftung fiir Fehler oder beildufig entstandene
Schaden oder Folgesachschdden in Verbindung mit Einrichtung, Nutzung oder Leistung dieses Dokuments oder
beliebiger hierin enthaltener Informationen.

Sicherheit

Die folgenden allgemeinen Sicherheitsvorkehrungen muissen wahrend aller Phasen des Betriebs, des Services und der
Reparatur dieses Gerdts beachtet werden. Durch Missachtung dieser Sicherheitsvorkehrungen oder bestimmter
Warnungen an einer anderen Stelle in diesem Dokument werden die Sicherheitsstandards beim Entwurf, bei der
Bereitstellung und bei der vorgesehenen Verwendung dieses Gerdts verletzt. CANWAY Ubernimmt bei Missachtung
dieser Voraussetzungen durch den Kunden keine Haftung.

Allgemeines

Setzen Sie dieses Gerdt keinesfalls in einer vom Hersteller nicht angegebenen Weise ein. Die Schutzeinrichtungen
dieses Gerats konnen in ihrer Wirksamkeit beeintrdchtigt werden, wenn es anders als in der beschrieben Weise
verwendet wird.

Vor dem Einschalten der Stromversorgung

Stellen Sie sicher, dass alle Sicherheitsvorkehrungen getroffen wurden. Stellen Sie vor dem Einschalten der
Stromversorgung alle Verbindungen zum Gerdt her.

Verdndern Sie das Gerit nicht

Installieren Sie keine Ersatzteile oder nehmen Sie keine eigenmachtigen Anderungen am Gerat vor. Senden Sie das
Gerat zur Reparatur an CANWAY, um sicherzustellen, dass die Sicherheitsfunktionen erhalten bleiben.

Im Schadensfall

Gerate, die beschadigt oder defekt erscheinen, missen auller Betrieb gesetzt und gegen unbeabsichtigten Betrieb
gesichert werden, bis sie von qualifiziertem Servicepersonal repariert werden kénnen.

Info

Kein Teil dieses Handbuchs darf in beliebiger Form oder mit beliebigen Mitteln (einschlieRlich elektronischer
Speicherung und Abruf oder Ubersetzung in eine Fremdsprache) ohne vorherige Zustimmung und schriftliche
Einwilligung der CANWAY TECHNOLOGY GMBH im Sinne des deutschen und internationalen Urheberrechtsgesetzes
reproduziert werden.

ICANWAy CW-401 Mkll CANWAY Plugln fir IPEmotion Ausgabedatum: 22.04.2020

NNNNNNNNNNNNNNNNNNNN Version 1.1 - Seite 2 von 20



Inhaltsverzeichnis

1.  Allgemeine Informationen

2. Installation/Deinstallation
2. Systemanforderungen
2.2. Installation
2.3. Deinstallation

3. Arbeiten mit dem CANWAY Plugin
3.1. Hardwareerkennung
3.2. Manuelles Hinzufiligen von Strommesszangen
3.3. Synchronisation
34.  CANWAY System
3.5. CANWAY CAN Connector
3.6.  CW-401Mkll Strommesszange
3.6.1.  Informationen
3.6.2. Verbindung
3.6.3. Automatische CAN ID
3.64. Mittelwert
3.7 Stromkanal
3.8.  (Offset Abgleich
3.9.  QOptionen
3.81. Automatische CAN ID
3.9.2. Hardwareerkennung
310. CANdb Export

4. Technische Daten

5. Anderungshistorie

EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

CW-401 Mkll CANWAY Plugln fir IPEmotion

10
1
12
13
13
14
14
15
15
16
16
17
17
18

19

20

Ausgabedatum: 22.04.2020
Version 1.1 - Seite 3 von 20



1. Allgemeine Informationen

Dieses Handbuch beschreibt den Aufbau und die Funktionen des CANWAY IPEmotion Plugins. Es zeigt Ihnen, wie Sie
CW-401 Mkl Strommesszangen konfigurieren, um sie in die IPEmotion Messwerterfassung zu integrieren.

Weitere technische Informationen kénnen dem Datenblatt der CW-401 Mkll Strommesszangen entnommen werden.

Das CANWAY Plugln ist ab der IPEmotion Version 2018 R3 (32 Bit oder 64 Bit) lauffahig. Es steht sowohl eine 32-Bit als
auch 64-Bit Version zur Verfligung.

Die folgenden Strommesszangen werden unterstiitzt:
» CW-401MklI10 A
» CW-401 Mkl 30 A

» CW-401 Mkl 50 A

» CW-401MkIl 150 A
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2. Installation/Deinstallation

2.1. Systemanforderungen

Die minimalen Hardwareanforderungen entsprechen denen der eingesetzten IPEmotion Version. Das Plugln lauft unter
Windows 10 (32 Bit und 64 Bit).

2.2. Installation
Um das Pluglin zu installieren, benotigen Sie Administratorrechte auf Ihrem PC.

Entpacken Sie die ZIP-Datei und starten Sie die Installation. Sie werden Uber den Installations-Wizard durch die
Installation gefihrt.

Nach erfolgreicher Installation wird das Plugln in IPEmotion als verfligbares Plugln gelistet.

2.3. Deinstallation

1. Klicken Sie auf das Windows-Symbol in der Statusleiste und wahlen Sie die Auswahl Einstellungen.
2. Klicken Sie auf Apps.

3. Wahlen Sie das Plugin CANWAY IPEmotion Plugln Vxx.xx.xx.xxxx aus und deinstallieren es.

Nach erfolgreicher Deinstallation ist das Plugin von Ihrem Computer entfernt. Es ist nicht mehr in IPEmotion integriert.
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3. Arbeiten mit dem CANWAY Plugin

Das folgende Kapitel gibt Ihnen eine Ubersicht tber die Handhabung des Plugins. Es zeigt Ihnen, wie Sie die Gerdte
konfigurieren und fur eine Messung vorbereiten.

3.1. Hardwareerkennung

Das Pluglin ist in der Lage, automatisch alle angeschlossenen und unterstitzten CANWAY-Cerdte zu erkennen. Hierzu
ist iber IPEmotion die Hardwareerkennung zu starten.

Das Pluglin sucht auf allen angeschlossenen CAN-Bussen nach CANWAY-Geraten, liest deren Konfiguration aus und
stellt die Gerate in der IPEmotion-Ubersicht zusammen. Bei einer Hardwareerkennung werden alle Konfigurationen,
auch solche anderer Pluglns, geldscht

Im folgenden Bild sehen Sie eine Beispielkonfiguration mit vier Strommesszangen:

CANWAY CW-401 MKII Strommesszangen - [PEmotion

01.00.18 Name Aktiy Brhait  Phys Min Phys Max Saneer Mn Sensor Max Abtasuate Ungai tigksitswert
Name CANTD 2 |= =]
Strom_10A 5] A -10,000 10,000 -10 10 1Hz TuSmae
LW { Strom_30A vl A -30,000 30,000 -30 ) 0Hz Fuscae
475 CANVIAY CAN Connector 4| strom_soa A 50,000 50,000 50 0 1kkz Fuscle
D CW-1MKI (108) 159 1 Strom_150A ™ A -150,000 150,000 -150 150 2kiz FulScae
@ CW-301MKII (30A) 1841 1
@  CW-301MKII (S04) 1342 1
S CW-01MKI (1904) 1841 1

Nlgemen | CANHardware
iy [V
Name: | CANWVAY CAN
Seschrebung: | System fir CW-401 Strommesszangan

Referenz: |CANWAY CAN

Symbol  Zet vy v Quelle Meldurg

“ Medungen | = 5tatus | Fs Spexherung | ® Ausgabe

Systemsteuering - Frergieopbonen: Aisschalten der Cesiplatte Akby

3.2. Manuelles Hinzufiigen von Strommesszangen
Im Folgenden wird erldutert, wie Sie Strommesszangen manuell hinzufiigen kénnen.

1. Wenn das CANWAY Plugln aktuell nicht als Hardware ausgewahlt ist, klicken Sie in IPEmotion auf Hardware und
selektieren das CANWAY Plugln in der Auswahlliste.

=]
0

Projekt

CANWAY CAN

-

Hardware
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2.

Rechts neben der Hardware CANWAY CAN finden Sie das CANWAY System. Klicken Sie auf System und wahlen
dann CANWAY CAN.

afNhSEEE8 YRR AGBAKXAOANMNGOOBE- - IPEmotion

Projekt | Signale Messung Anzeige Datenverwaltung Analyse Reporting

Prifen Abgleichen

- - -

v CANWAY CAN
A System fur CW-401

Strommesszangen

v01.00.09.0001

e . Import

! Syste

Mit Klicken auf CANWAY CAN fuigt IPEmotion ein CANWAY CAN System in die Baumstruktur hinzu. Gleichzeitig
wird das CANWAY CAN System durch ein CANWAY CAN Connector als untergeordnetes Element erweitert.
Klicken Sie auf den CANWAY CAN Connector. Damit wird die zuvor gesperrte Schaltfliche Komponenten
freigegeben.

ahEGEEES YRR AGB AKX AN

Dat Projekt |Signale Messung Anzeige Datenverwaltung

o

CANWAY CAN Systeir Komponenten

-

Ausgabedatum: 22.04.2020
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4.  Klicken Sie auf Komponenten. Es 6ffnet sich eine Auswahl der unterstiitzten CANWAY Strommesszangen.

aNhEEERS Xl AHG XK O~

Signale Mes

St

CANWAY CAN System Komponenten

- -

D) cw-401_MKII (108)
V01.00.09.0001

Name D) cw-401_MKII (308)

4 X  CANWAYCAN ) cw-401_MKII (508)

D) cw-401_MKiI (1508)

@ Mehrfachauswahl...

5. Uber die Auswahl einer oder mehrerer Strommesszange wird diese der CANWAY Baumstruktur hinzugefiigt.

afNLEEBa& VE AGD NGO AE &- IPEmotion _ -

e Sonale

Analyse

i lv f
V01.00.09.0001 Neme: Aktv  Enheit  PhysMn  PhysMex  SensorMn  Sensor Max | Ablastrate
Name A CAND 2 |® O
? swom O |a 10,000 10,000 10 10 1Hz
4 X  CANWAYCAN 0
D CW-901_MKII (104) ) 0
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6.

7.

p¢

BOSEERS Y B ABAXNNGOORE &

Klicken Sie auf die Strommesszange. Daraufhin zeigt IPEmotion zwei Tabs, Informationen und Verbindung.

abhSEEMS Y B

Ste

L B AXAUONNHOOAE & E IPEmotion

Signale  Mes:

Datenverwaltung

L B 41

Analyse

[
|
CANWAY CAN System Prifen Abgleichen Erkennen Initialisieren Darstellung Details
v01.00.09.0001 Name Aktiv Einheit Phys
Name A CANID > |e 0
> Strom O A -10,00
' ¢ CANWAY CAN 0

Mlamas | MAL_ANY MKTT F1AAY

Offnen Sie den Tab Informationen und geben die Seriennummer der Stromzange ein.

IPEmotion

erwaltung  Analyse Skripting  Info

B 41 e ()

Erkennen Initialisieren Darstellung

CANWAY

TECHNOLOGY | ENGINEERING

v01.00.09.0001 Name Aktiv Einheit Phys Min
Name A CANID 2 |® O
> | Strom O |a -10,000
4 X CANWAY CAN 0
4 T CANWAY CAN Connector 0
[ ]
Aligemein = Informationen | Verbindung = Mittelwert
Kalibrierdatum:
Produktnummer:
S —
Bootloader Version:
Hardware Version:
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8. Offnen Sie den Tab Verbindung und geben Sie an, ob die Strommesszange (ber eine erweiterte CAN ID adressiert
wird. Tragen Sie zudem die CAN ID der Strommesszange ein.

afhSEESS Y ) I AU ONLOOBEE- - IPEmotion

Projekt Signale Messung Anzeige Datenverwaltung se Reporting Skripting Info

CANWAY CAN Sy: Priffen Abgleichen Erkennen Initidisieren Darstelung Details

V01.00.09.0001 Name Aktiv Einheit Phys Min Ph
Name A CANID > | e (=]
> | Strom O |A -10,000 10
4 X  CANWAYCAN 0
4 7T CANWAY CAN Connector 0
(]

Erweiterte CAN ID: [v]

CANID: 0

3.3. Synchronisation

Bei einer Hardwareerkennung werden alle Konfigurationen, auch solche anderer Pluglns, gelgscht. Sollten Sie neue
Strommesszangen in Ihre Messhardware integrieren wollen, fithren Sie eine Synchronisation in IPEmotion durch.

WOOAEE- - IPEmotion

Analyse Reporting

=l c =

Prifen Abgleichen Erkennen Initialisieren Darstellung ‘Details

-

Erkennen

'i| Erkennung der angeschlossenen i
Name Hardware Phys Max Sensor Min  Sensor Max  Abtasf
i)
Z Zuordnen
> Strom #®®. Zuordnung der Hardware zur 10,000 -10 10 1Hz

\onfiguration

Synchronisieren
W\ 47 Synchronisation zwischer| Die
Konfiguration und Hardw

ten der aktuellen Geratekonfiguration werden mit den
llungen der aktuell angeschlossenen Hardware

glichen. Diese Funktion bezieht sich nicht nur auf die unter
Systeme angezeigten Module, sondern auf die gesamt
gefundene Hardware aller angeschlossenen Hardwaresysteme.

Bei einer Synchronisation werden keine konfigurierten Stromzangen aus IPEmoation entfernt. Das System durchsucht
die CAN-Busse und figt alle neu gefundenen Stromzangen, deren Seriennummern noch nicht gelistet sind, der
bestehenden Konfiguration hinzu.
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3.4. CANWAY System

Ein CANWAY System reprdsentiert einen CAN-Adapter und dessen Einstellungen.

l Name A

v I

4 & CANWAY CAN Conn...
= CW-401 MKII

(]
> | Current | ‘A

Allgemein | CAN-Hardware ]

Medium | IPEcan i
CAN-Bus: |CAN-1 d
Gerate-Baudrate: | 1 MBd H

Baudrateninitialisierung:

Im Tab CAN-Hardware sind folgende Parameter konfigurierbar:

Medium:

CAN-BUS:

Angeschlossener CAN-Adapter, z. B. IPEcan

Cenutzter CAN-Bus am angeschlossenen CAN-Adapter

Gerate-Baudrate:

Baudrate der angeschlossenen Strommesszangen

Baudrateninitialisierung: Bei der Konfiguration des CAN-Busses wird ggf. die Baudrate des CAN-Busses initialisiert.
Bitte beachten Sie, dass nur ein Plugln die Baudrateninitialisierung vornehmen darf.

Bei der Hardwareerkennung werden Parameter und Eigenschaften (siehe Kapitel 3.4, 3.6, und 3.7) aus den am CAN-Bus
befindlichen Strommesszangen ausgelesen.

Nach erfolgreicher Umstellung der Gerate-Baudrate ist ggf. die Default-Baudrate in den Optionen anzupassen (siehe
Kapitel 3.9.2). Eine Hardwareerkennung wird immer mit der in den Optionen eingestellten Default-Baudrate

ausgefihrt,

Werden an einem CAN-Bus Gerdte unterschiedlicher Hersteller verwendet, ist darauf zu achten, dass vor der Anderung
der Gerate-Baudrate die Gerdte nach Hersteller getrennt werden. Eine Anderung der Gerdte-Baudrate iiber mehrere

Pluglns ist nicht moglich.

Alle sanstigen Konfigurationen, wie z. B. Namensvergabe oder Beschreibungen im Tab Allgemein werden hier und in
den folgenden Kapiteln nicht beschrieben, da sie nicht Plugin-spezifisch sind, sondern standardmalig durch IPEmotion

unterstitzt werden. Naheres hierzu ist der IPEmotion Dokumentation zu entnehmen.

A CANWAY

vvvvvvvvvv | ENGINEERING
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3.5. CANWAY CAN Connector

Der CANWAY CAN Connector ist nicht konfigurierbar. Alle Parameter in den Tabs sind nur lesbar.

alcann 3 @ | ™ | \
l : MCurrent | TA ‘-50,000
CANWAY CAN 1
(s CW-401 MKII 1840 1
Algemein | CAN |

Baudrate: | 500 kBd H

Standardmodus: v

CAN FD:

Datenrate: H

Die im Tab CAN angezeigte Baudrate entspricht der CAN-Bus Baudrate des angeschlossenen CAN-Adapters.
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3.6. CW-401 Mkll Strommesszange

3.6.1. Informationen

Bei der Hardwareerkennung werden Produktinformationen aus den Stromzangen ausgelesen, welche in dem Tab
Informationen angezeigt werden.

v01.00.09.0001 [ —
Name A CA.. Z ?

Einheit Phys!

o/wff

? | Current A -30,0C

4 J  CANWAYCAN 3
4 T CANWAY CAN Comn... 3

. 1

@  CW-401MKII 1920 1

ED  CW401_MKII 1841 1

Allgemein | Informationen | Verbindung = Mittelwert
Kalibrierdatum: |0.0.0
Produktnummer: | 401
Seriennummer: | 1817002
Bootloader Version: | 1
Hardware Version: |0.11

Firmware Version: | 1.2

Es kénnen folgende Werte ausgelesen werden:
» Datum der letzten Kalibrierung

» Produktnummer

» Seriennummer

» Bootloader Version

» Hardware Version

» Firmware Version

Die Seriennummer ist editierbar, um bei manueller Zusammenstellung einer Konfiguration eine Strommesszange zu
identifizieren. Die Seriennummer kann nicht in eine Stromzange geschrieben werden.
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3.6.2. Verbindung
Im Tab Verbindung ist die CAN-ID konfigurierbar. Hierfir stehen die folgenden Parameter zur Verfligung:
» Erweiterte CAN ID aktivieren/deaktivieren

» CAN ID der Stromzange

V01.00.09.0001 Name Aktv  Einheit  Phy
Name A |CA.. > |® 0l
> Current v A -30,
4 &  CANWAYCAN 3
4 7T CANWAY CAN Conn... 3
o
@  CW-401MKII 1920 1
@  CW401_MKII 1841 1

Allgemein  Informationen  Verbindung  Mittelwert
Erweiterte CANID: [ ]
CANID: 730 h

3.6.3. Automatische CANID

In den Plugin Optionen (siehe Kapitel 3.9.1) kann eine automatische CAN ID Vergabe aktiviert oder deaktiviert werden.
Es ist moglich, mehrere CW-401 Mkll mit derselben CAN ID zu erkennen bzw. einzulesen.

Um doppelte CAN IDs zu neu zu konfigurieren, muss der Button Initialisieren ausgefiihrt werden. Das Plugln sortiert
nach der vorgegebenen Start CAN ID neu und visualisiert die entsprchend gednderten CAN IDs. Nach erneutem
Ausfiihren der Initialisierung werden die CAN IDs auf die jeweiligen Strommesszangen lbertragen.

Name AN 2 [= =
[Gen v A 30,000 30,000 2 2 1Hz Adlscake CVIN01L_MKTI
«ZX0Q [_Batt ¥ A -50,000 50,000 0 0 SHz Fuilseale 4401_MKT
“ T © canway can Connector o I_Licht_vore: v A -30,000 30,000 -30 ) SHe Fullscake CW4D1_MKTI
@ CWN1LMNa 1872 2[IET ¢ 1t vor V] CwinL M
® O cwaima 1873 1
W CWAOLN 1879
@ WAL N 1875

Algemen | CANAardware
Aktiv: 4]
Mame: CANWAY CAN

Beschreioung:  CANWAY CAN

Referenz:  CANWAY CAN
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3.6.4. Mittelwert

Im Tab Mittelwert kann die Mittelwertbildung in der Strommesszange konfiguriert werden.

V01.00.09.0001 Name Aktiv  Einheit  Ph
Name A CA.. 2 |® ]
9 Current vl A -3(
4 Z  CANWAYCAN 3
4 T CANWAY CAN Conn... 3
o
@  CW-401MKII 1920 1
B  CW401_MKI 1841 1

Aligemein | Informationen = Verbindung = Mittelwert
Mittelwer tbidung:
Abtastungen pro Mittelwert: | 16 d

Im Einzelnen sind folgende Parameter konfigurierbar:
» Mittelwertbildung aktivieren/deaktivieren

» Abtastungen pro Mittelwert

3.7. Stromkanal

Der Stromkanal entspricht einem IPEmotion typischen Kanal. Daher wird hier nicht naher auf die Kanalkonfiguration
eingegangen.

Hinweis: Name des Kanals, Abtastrate, CAN ID und Mittelwertbildung werden bei der Initialisierung in die Stromzange
geschrieben.

s OARERS MEABXXOANnGOOR S IPEmotion -

Meldnge | Stats | Fa Spechenung | 1% Auspabe
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3.8. Offset Abgleich

Wahrend einer Messung ist es méglich, eine Offset-Korrektur in der Strommesszange durchzufiihren oder eine bereits
durchgefiihrte Korrektur zurtickzunehmen. Hierzu klicken Sie auf die Strommesszange. Die Schaltfldche Funktionen
wird entsperrt. Klicken Sie auf Funktionen. Es 6ffnet sich die Auswahl der Korrekturfunktionen.

ABAKAONKOOBE- -

altung Ar

IPEmotion

at=nver

¥

V01.00.09.0001

Name %‘
2 | Strom
4 Z  CANWAYCAN 3
4 F  CANWAY CAN Comn... 3
@ CW-401MKI 1840 1
1920 1
.
3.9. Optionen

Das Plugln stellt spezifische Einstellungsmoglichkeiten zur Verfigung. Wahlen Sie hierzu unter Datei - > Optionen ->
Plugins das CANWAY Plugln aus und klicken auf den Schraubenschliissel.

I[]:I§

(m| = (=)o

Version

01.16.01
02.08.00
01.00.04
01.04.00
02.02.00
010100
00.00.00.0000
00.01.04.0000 RC

Beschresbung

Anbindung von IPETRONIK CAN-Messmo...
IPETRONIX CAN- und Ethernet-Gerate
Advantech APAX

2ugriff auf die Prozessdaten von Siemens...
Protokolmessung mit beliebiger CAN-Hard...
Messung mit seriellen Geraten

CANdb

OSRAM OPC Client

tTolhral ke

] O

K8

@ FORTH MAQ
Plugln-spezifische Einstellungen ter/Siave
(;

O 13 | paTAFORTHMAQ
O m | PCAN-USBProLIN

Herunterladen

Plugin-Einstellungen

Definieren Sie die verwendeten Plugins.

Die verwendete Phuglin-Version kann innerhab der Liste geandert werden. Bei Auswahl ener Versionsnummer, de mit
einem "="-Zeichen endet, findet kein automatisches Update bei Installation neuerer Plugin-Versionen statt,

o< [ awrechen |

CW-401 Mkll CANWAY Plugln fir IPEmotion Ausgabedatum: 22.04.2020
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Es offnet sich ein Fenster mit den Plugln Optionen.

Optionen || Komponenten
Automatsche CAN-ID

Start CAN ID:

Hardaereerkenn.ng
Defaut CAN Baudrate:

Aulo CAN ID bei der Initisbsizrung aklivieren:

B

730

500 k&d

E

Im Folgenden sind die einstellbaren Parameter erldutert:

Auto CAN ID bei der Initialisierung aktivieren:

Start CAN ID:

Default CAN Baudrate:

3.9.1. Automatische CANID

Aktiviert/Deaktiviert die automatische CAN ID
Zuordnung

Weist den Stromzangen aufsteigende IDs ab
diesem Wert zu

Cibt die Baudrate an, mit der eine Hardwareerkennung
durchgefihrt wird.

Doppelte CAN IDs kdnnen Konflikte auf dem CAN-Bus hervorrufen. Werden Strommesszangen bei der
Hardwareerkennung mit doppelten CAN IDs eingelesen, kdnnen die CAN IDs durch das Plugln automatisch neu

vergeben werden (siehe Kapitel 3.6.3).

Die Funktion Auto CAN ID bei der Initialisierung ist standardmaRig aktiv und kann deaktiviert werden.

Es kann eine Start CAN ID gesetzt werden. Die CAN IDs der weiteren Strommesszangen werden entsprechend

inkrementiert.

3.9.2. Hardwareerkennung

In den Optionen des Plugin ist die Default-Baudrate konfigurierbar. Bei der Hardwareerkennung wird die eingestellte
Default-Baudrate verwendet. Sollte diese Default-Baudrate nicht mit der Baudrate der am CAN-Bus befindlichen
Strommesszangen Ubereinstimmen, kann dies zu Konflikten fihren.

ssssssssssssssssss
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3.10. CANdb Export

Das Plugln erlaubt den Export einer Kanalkonfiguration in eine CANdb-Datei. Hierzu klicken Sie auf den CANWAY CAN
Connector. Die Schaltflache Export wird entsperrt. Klicken Sie auf Export und wahlen CANdb-Export. Folgen Sie den
Anweisungen.
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4. Technische Daten

Strommessung
Messbereiche:
Auflosung:
Cenauigkeit:
Ausgaberate:

Messkategorie:
Mittelwertbildung:

CAN-Interface

Typ:

Datenrate:
Steckverbindung:

Versorgung

Versorgungsspannung:
Stromaufnahme:

Umgebungsbedingungen
Temperaturbereich:
Schutzklasse:

Allgemeine Informationen

Cehduse:
Abmessungen (LxWxH):

Durchmesser Kabeldurchfiihrung:

Gewicht:

Werkskalibrierung:

sssssssssssssssss

+10 A, £30 A, +50 Aund +150 A

TmA

1% zzgl. +50 mA (relativ zum Messbereich)
Max. 2 kHz, konfigurierbar

CATI

Konfigurierbar

IS0 11898-2 (High-speed)

CAN Protokall Versionen 2.0 Aund 2.0 B
High-speed bis zu 1 Mbit/s

4 pol. Lemo

2 x 9 pol. Lemo (Variante M-CAN)

9 VDC bis 30 VDC
40 mA bei12 VDC

-40 °C bis +120 °C
IP65

Robustes Aluminiumgehduse
bis 50 A: 59 mm x 32 mm x 17.5 mm
bis 50 A: 65 mm x 38 mm x 21.5 mm (Variante M-CAN)
150 A: 68 mm x 36 mm x 17,5 mm
150 A: 68 mm x 36 mm x 21,5 mm (Variante M-CAN)
bis 50 A: 6,1 mm
150 A: 11 mm
bis50A:ca.60¢g
bis 50 A: ca. 100 g (Variante M-CAN)
150 A:ca. 80 ¢g
150 A: ca. 120 g (Variante M-CAN)
Standard: -20 °C to +110 °C
Extended: -40 °C to +120 °C
DAKKS Kalibrierung auf Anfrage
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5. Anderungshistorie

Version Datum Autor Anderung
1.0 02.03.2020 MD Initialer Entwurf
11 22.04.2020 PA Erganzungen
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